Control Web — Ovladac pro komunikaci s pristroji na
sbérnici M-BUS

Ovladaé MBUS je uréen pro spojeni systému Control Web s pFistroji pro méfeni riznych fyzikdinich veliéin pfipojenymi na
sbérnici M-BUS. Komunikuje pfes standardni sériové rozhrani politace RS-232 (RS-485, RS422), USB nebo prostrednictvim sité
ETHERNET.

Vlastnosti ovladace

vv.vO

o Cteni hodnot z méfi¢h fyzikalnich veli¢in do systému Control Web.

e Komunikace s pfistroji na sbérnici M-BUS pres specialni prevodnik na standardni sériové rozhrani (COM), USB nebo
ETHERNET.

e Jeden ovlada¢ komunikuje pres jedno komunikacni rozhrani (COM port, USB, ETHERNET) pres prevodnik na sbérnici M-
BUS, na které m{zZe byt pfipojeno vice zafizeni. V pfipadé, Ze je potieba pripojit rlizna zatizeni na vice sbé&rnicich M-BUS,
je mozno v aplikaci definovat vice ovladact.

o Nacteni vSech hodnot, které poskytuje pFipojeny pristroj a moznost jejich ulozeni do souboru CSV pro dalsi zpracovani.
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Cinnost ovladade

Ovladac ¢te data z pFistrojd na sbérnici M-BUS a predava je do aplikace systému Control Web. Sbérnice M-BUS je specificka,
proto ovlada¢ ke své &innosti vyZaduje hardwarovy komunikaéni prevodnik pro tuto sbérnici. Existuje celd Fada prevodnikd,
které prevadéji komunikaci ze standardnich komunikacnich rozhrani pocitace na sbérnici M-BUS. Typické a ovladacem
podporované prevodniky jsou:

e RS-232 na M-BUS
e USB (virtualni sériovy port) na M-BUS
e ETHERNET (TCP/IP) na M-BUS

Hodnoty, které ziskava z merlcu mohou byt v rliznych tvarech, podle veli¢iny, kterou reprezentuy ZpraV|dIa se jedna o Ciselné
udaje, casove Gdaje nebo rizné textové |nformace Dvoustavové (logické) veliciny se obvykle prenaseji jako Cisla s hodnotou 0
nebo 1. Ciselné typy mohou mit v zafizeni rlizné formaty a rozsahy a ovladac je automaticky konvertUJe do typu pozadovaneho
uZivatelem resp. tvtircem aplikace. Jednotllve hodnoty se do aplikace predavaji prostrednlctwm kanald ovladace. Cislovani
kanald je zcela volné a zaleZi na tvirci aplikace jaka &isla si zvoli. Plati pravidlo, Ze vechny hodnoty, které jedno zafizeni
poskytuje, tvofi souvislou fadu (interval) kanald. Tento interval se urdi prvnim a poslednim ¢lenem. Ovlada¢ umozfiuje
komunikaci s vice zafizenimi na sbérnici a pro kazdé zafizeni je tfeba definovat kanaly tak, aby se jednotlivé intervaly vzajemné
neprekryvaly.

Kromé& kanald s jednotlivymi hodnotami veli¢in v piistroji jsou jesté pro kazdé zafizeni k dispozici specidlni kanaly s oznacenim
resp. identifikatorem zafizeni a dale dva souhrnné kanaly, které obsahuji vSechny veliciny ze zafizeni ve formé dvou tabulek.
Tabulky jsou pfedavany v typu string, ktery je ¢lenén po fadcich (oddélené znaky CR a LF). Jeden Fadek tvofi polozku
obsahujici sledovanou veli¢inu a jeji popis. Prvni tabulka je v "Citelné" podobé, kde jsou jednotlivé polozky oddéleny mezerami a
zarovnany do sloupcli pro snaz$i prehlednost. Druha tabulka je uréena pro programové zpracovani a je ve formatu CSV, kde
jsou jednotlivé polozky oddéleny znakem strednik.

Kromé kanalQ, prostiednictvim kterych Ize &ist data z pistrojl, méa ovladac¢ také procedury, pomoci kterych je mozné z pristrojti
ziskat data. Tyto procedury vraci identifikator a adresu zafizeni, obsah vsech veli¢in v zafizeni, mohou ménit nastaveni
komunikace atd.

V instalaci ovladace se nachazi jednoducha aplikace 'Config.cw' pro Control Web, ktera slouzi jako konfigurator. Pro prvni
pFipojeni zaFizeni je velice vyhodné tuto aplikaci pouZit. Tato aplikace je vytvofena bez pouZiti kanall a vyuziva pouze
procedury ovladace. Funguje tak, ze vyCte vSechny hodnoty ze zafizeni a zobrazi je v tabulce, ve které se da jednoduse zvolit,
které veliciny chceme sledovat. Zaroven se daji vytvorit konfiguracni soubory PAR a DMF a dokonce cela jednoducha aplikace,
ktera tyto hodnoty Cte a zobrazuje.

Jak postupovat

Pripojit na sbérnici M-BUS pouze zafizeni, se kterym chceme komunikovat nebo ostatni zafizeni vypnout.

Nadist do systému Control Web aplikaci Config.cw.

Upravit parametry ComDriver v souboru Config.par.

Upravit parametry komunikace (rychlost, parita, ..) v souboru Config.par.

Spustit aplikaci Config.cw.



Vybrat komunikacni rozhrani (COM Port / IP). Jestlize se pouziva prevodnik ETHERNET/M-BUS, je potfeba znat jeho IP adresu a
IP port, na kterém komunikuje a ten zadat.

Spustit komunikaci s pFistrojem (Read device).

Jestlize zafizeni odpovida, naplni se tabulka jednotlivymi velicinami.

Pak je moZno oznacit veliiny, které chceme v cilové aplikaci zpracovavat.
Zadat jméno cilové aplikace a vygenerovat soubory CW, PAR a DMF (Save files).

Nacist a spustit automaticky vygenerovanou aplikaci (Open folder).

Parametry ovladace

Pomoci souboru parametrd je mozno nastavit parametry komunikace a definovat kanaly ovladace, popfipadé& nastavit dalsi
doplfiujici parametry. Cely soubor parametrd je rozdélen do nékolika sekci. Ndzev sekce je uveden v hranatych zavorkach.
V sekci jsou uvedeny za jménem a znakem = jednotlivé parametry. Na jednom ifadku mlze byt definovan jeden parametr.

Upozornéni:

U nézvl sekci a parametr{ je tfeba dodrzet spravny zépis velkych a malych pismen.

Parametry pro zakladni nastaveni ovladace — sekce [Settings]

Tato sekce obsahuje parametry, které slouzi ke konfiguraci ovladace z hlediska komunikace. Zplisob z&pisu parametrl a jejich
mozné hodnoty:

[Settings]

combriver = <LinkD11> <ComId>
NumRepeat = <N>

Timeout = <N>

InputBuffersize = <N>
outputBuffersize = <N>

MaxExceptions = <N>

Trace = none | log | xtrace | windows
InterMessageDelay = <N>

Readback = true | false

Zakladni syntaktické kategorie pouzité v konfiguraci ovladace:
Objekt Popis
LinkDIl = fetézec obsahujici jméno DLL knihovny linkového ovladace.
ComId @ fetézec obsahujici jméno komunikacniho portu.

N ¢iselna hodnota. MdZe byt zapsana dekadicky nebo hexadecimalné (ukonéena znakem H).
Nésleduje vycet a popis jednotlivych parametr@:

combriver jméno knihovny ovladace sériového rozhrani (linkové vrstvy) a jméno komunikacniho portu
(COMx), ktery je nainstalovan v prostifedi Windows. Jméno standardniho ovladace je
'CWCOMM?7.DLL'. Lze pouzit také ovlada¢ 'CWCOMM7x.DLL'. Pro komunikaci pres ETHERNET se
jako jméno LinkDLL uvede klicové slovo tcpip a jako ComlId se zada IP adresa a IP port napf.

192.168.19.160:10001.

NumRepeat polet opakovani pozadavk{ na komunikaci po vyskytu chyby. Implicitni hodnota je 1.

Timeout Cas ¢ekani na odezvu v milisekundach. Nedojde-li do této doby odpovéd od zafizeni, bude vracena
do aplikace chyba komunikace. Implicitni hodnota je 3000 ms.

InputBuffersize velikost pfijimaciho komunikacniho bufferu. Ovladac si zpravidla tuto hodnotu nastavuje sam.
Implicitni hodnota je 1024 byte.

outputBuffersize velikost vysilaciho komunikacniho bufferu. Ovladac si zpravidla tuto hodnotu nastavuje sam.
Implicitni hodnota je 1024 byte.

MaxExceptions velikost fronty pro nezpracované vyjimky od ovladace. Implicitni nastaveni je 4 096.

Trace

’ , U . O . . . . v w7, ’ .
zapnuti trasovacich vypisu komunikace. Je-li nutno sledovat komunikaci ovladace se zarizenim, je
~ . ’ ” 3 . . O
mozno zvolit timto parametrem cil trasovacich vypisu.
Mozné hodnoty parametru jsou:

Hodnota Vyznam

none zadné trasovaci vypisy

Tog vypisy jsou nasmérovany do Okna zprav zélozky Ladici vypisy systému
Control Web

xtrace vypisy jsou nasmérovany do souboru "\XTRACE.TXT'

windows = vypisy jsou nasmérovany do ladiciho okna systému Windows



Upozornéni:
Trasovaci vypisy zpomaluji ¢innost aplikace, popfipadé mohou vést ke zmensovani
prostoru v paméti nebo na disku. Proto se nedoporucuje pouzivat trasovaci vypisy ve
findlni aplikaci.

InterMessageDelay  minimalni ¢asova prodleva pred nasledujicim pozadavkem na komunikaci v milisekundach. Ovladac
nezahaji dalsi komunikaci dfive, nez uplyne nastaveny ¢as od naposledy prijaté odpovédi zafizeni.
Nastavuje se automaticky podle komunikacni rychlosti. U komunikace pfes ETHETRNET se
neuplatiuje.

IgnoreComonStartup je-li tento parametr nastaven na true, bude se pfi startu aplikace ignorovat chyba pfi pokusu
otevrit sériovy port. To je vhodné zejména, pokud je port nedostupny nebo kdyZ v okamziku startu
aplikace neexistuje (tyka se hlavné virtuélnich sériovych portd - prevodniky USB/RS-232 a
podobné).

Pfiklad parametri v sekci [Settings]:

[Settings]
comDriver = CWCOMM7.DLL COM1
NumRepeat = 0

Timeout = 5000
InterMessageDelay = 250
IgnoreComOnStartup = t
Trace = none

Konfigurace kanall ovladace — sekce [Channels]
Tato sekce definuje jednotlivé kanaly nebo skupiny kanalt ovladace a jejich reprezentaci v prostoru veli¢in zafizeni.

Nésleduje zplisob zapisu parametrl a jejich mozné hodnoty. Kazdé skupiné& (bloku) kanald odpovida jeden fadek textu:

[channels]
Device = <Address>, <ChInfo>, <ChinfoCSv>, <ChId>, <ChFirstvalue>, <ChLastvalue>
Device = ...
Address adresa zafizeni. Hodnota mize byt 0 az 255.
Jejich vyznam je nasledujici:

Hodnota Vyznam

0 je zpravidla nastavena v zafizeni z vyroby a je nutné ji zménit, pokud jich ma byt na
sbérnici vice.

1 aZz 250 rozsah adres pro typické pouZziti.

251, 252 tyto adresy se nepouzivaji.

253 tato adresa urcuje, Ze se k zafizeni pfistupuje pomoci tzv. sitové adresy. Ovladac¢ tento typ
zprav nepodporuje.

254 slouzi jako univerzalni adresa, na kterou odpovi kazdé zafizeni. Tuto adresu ma tedy
vyznam pouZit v piipadé, Ze je na sbérnici pfipojeno pouze jedno zatizeni. MiZzeme tak
komunikovat se zafizenim s neznamou adresou.

255 slouzi jako univerzalni adresa pro vyslani zpravy do vSech zafizeni. Na tuto zpravu zadné
zarizeni neodpovida. Ovladac tento typ zprav nepodporuje.

ChInfo

Cislo kanalu, ktery vrati seznam (tabulku) vSech hodnot, které zafizeni poskytuje. Kanal musi byt typu
string. Je formatovan jako text, kde na kazdém Fadku je jedna veli¢ina. Jednotlivé radky oddéleny znaky
CR, LF.

Radek s veli¢inou obsahuje nékolik udajl, které blize specifikuji veli¢inu:

Hodnota Vyznam

RECORD poradové Cislo veli¢iny

TYPE symbol S nebo N, ktery znamena typ veliCiny, kde S = text (string), N = Cislo (number)
VALUE hodnota veliciny

UNIT jednotka veliciny

MEDIUM typ hodnoty, napf. okamzitd (Instantaneous value), maximalni (Maximum value), chybova

(Value during error state), atd.

QUANTITY popis veliiny, napf. vykon (Power), objem (Volume), energie (Energy), atd.

Jednotlivé poloZzky jsou oddéleny skupinou mezer a jsou zarovnany tak aby byly prehledné zobrazeny pomoci
neproporcialniho fontu (napf. Courier).
Priklad obsahu kanalu:

VARIABLE RECORDS



1: N 4.000000 s Instantaneous value Averaging Duration
2: N 4.000000 s Instantaneous value Averaging Duration
3: N 2252200000000.000000 3 Instantaneous value Energy

4: N 59201.700000 mA3  Instantaneous value volume

5: N 0.000000 w Instantaneous value Power

6: N 0.000000 mA3/h Instantaneous value volume flow

ChInfoCSV  (Cislo kanalu, ktery vrati podobné jako kanal Chnfo seznam (tabulku) vSech hodnot, které zafizeni
poskytuje. Kanal musi byt typu string. Obsah fetézce ma format CSV. Polozky jsou oddéleny znakem
stfednik a jednotlivé Fadky jsou oddéleny znaky CR, LF.

Priklad obsahu kanalu:

VARIABLE RECORDS

RECORD; TYPE; VALUE ; UNIT;MEDIUM;QUANTITY
1;N;4.000000;s;Instantaneous value;Averaging Duration
2;N;4.000000;s;Instantaneous value;Averaging Duration
3;N;2252200000000.000000; J;Instantaneous value;Energy
4;N;59201.700000;mA3;Instantaneous value;Volume
5;N;0.000000;w;Instantaneous value;Power
6;N;0.000000;mA3/h;Instantaneous value;volume flow

ChId Cislo kanalu, ktery vrati jméno zafizeni. Kanal musi byt typu string.

ChFirstValue Cislo prvniho kanalu bloku, ktery obsahuje vsechny nactené veliCiny ze zafizeni. V tomto kanale bude k
dispozici hodnota prvni veliiny ze zafizeni. V nasledujicim kanale bude nasleduji veli¢ina atd. Typ kanalu
se definuje v souboru DMF a mél by odpovidat typu veli¢iny. Pokud typy neodpovidaji, ovliadac se pokusi
hodnotu prevést do poZzadovaného typu, ktery je v souboru DMF.

ChLastValue Cislo posledniho kanalu bloku velicin.

Priklad parametrl v sekci [Channels] pro dvé zafizeni na sbérnici M-BUS:

[channels]
Device = 1, 100, 101, 102, 1001, 1012
Device = 2, 200, 201, 202, 2001, 2076

Pro snazsi definici souborli PAR a DMF je k dispozici konfigurator, ktery se spoji se zafizenim, nacte jeho data a umozni vybér
veli¢in, které chceme zpracovavat. Vysledkem jsou oba soubory a kromé toho také jednoducha aplikace pro ovéreni funkénosti
ovladace. Konfigurator je vytvoren jako aplikace v prostfedi Control Web, ktera vyuziva tento ovladac. Zdrojovy text aplikace
tedy mdze poslouZit také jako ukazka pouziti ovladace. Najdete je v ukézkovych aplikacich pro ovlada¢ a vede na né&j také
odkaz z menu Start systému Windows.

Parametry linkové komunikacni vrstvy — sekce [comm]

Linkova komunikacni vrstva predstavuje prostfedek pro pfistup na standardni sériové rozhrani pocitacCe. Tato vrstva umoziiuje
mimo jiné sdilet jedno sériové rozhrani vice ovladadi. V systému Control Web je linkova komunikacni vrstva reprezentovana
dvéma DLL knihovnami ('CWXLINK.DLL' a '"CWCOMM.DLL'). Pro jeji konfiguraci slouzi v souborech parametr( ovladade sekce
[comm]. V této sekci je mozno bud’ pfimo definovat parametry sériové komunikace nebo uvést odkaz (presmérovani) na
samostatny konfigura¢ni soubor s parametry sériové komunikace. V pfipadé pfesmérovani obsahuje sekce [comm] pouze jediny
parametr — file:

[comm]
file=c:\cw\par\comm.par

Struktura parametr( linkové vrstvy:

[comm]
file = <file>
device = <comdevice>

Pokud je definovan parametr device a existuje sekce jména comdevice, budou konfigura¢ni parametry prednostné ziskany z
této sekce, jinak budou pouzity parametry pfimo ze sekce [comm].

Povinné parametry:

[comm]
rx_frame_buffer = <N>
tx_frame_buffer = <N>

baudrate = <N>
databits = <N>
stopbits = one | 1 | oneandhalf | 1.5 | two | 2

parity = none | no | even | mark | odd | space

cts_flow = true | false

dsr_flow = true | false

dtr_control = disable | lTow | enable | high | handshake | toggle | toggle_neg
rts_control = disable | low | enable | high | handshake | toggle | toggle_neg
dsr_sense = Tow | high

rx_interchar_timeout = <N>



rx_char_timeout = <N> | 0

rx_timeout = <N> | 0

tx_char_timeout = <N> | 0

tx_timeout = <N> | O

Nepovinné parametry:

priority = idle | low | below_normal | normal | above_normal | high | realtime
mode = fullduplex | halfduplex

pre_key = <N>

hold_key = <N>
rx_buffer = <N>
tx_buffer = <N>

tx_continue_xon_xoff = true | false
tx_xon_xoff = true | false
rx_xon_xoff = true | false

xon_tresh = <N>
xoff_tresh <N>

error_xlat = true | false
discard_null = true | false

xon_char = <N>
xoff_char = <N>

err_char = <N>
eof_char = <N>
evt_char = <N>

Syntaktické kategorie:

Objekt Popis

file jméno souboru u parametru file

comdevice = nazev sekce u parametru device

N ¢iselna hodnota

Popis jednotlivych parametrd:

Parametr

file

device

priority
mode

pre_key

hold_key

rx_frame_buffer

tx_frame_buffer

rx_buffer
tx_buffer
baudrate
databits
stopbits
parity
cts_flow

dsr_flow

dtr_control
rts_control

dsr_sense

tx_continue_xon_xoff

Vyznam

soubor parametrd. Tento parametr je vyhodné pouZit v pFipadech, kdy vice ovladacli pouziva
jedinou linkovou vrstvu. Parametry lze potom udrZovat v jediném souboru.

jméno zafizeni, napriklad COM1. Pokud je tento parametr uveden, bude pouZito zafizeni tohoto
jména. Pokud zaroven existuje sekce stejného jména, budou nasledujici parametry ziskany

z této sekce. Pokud sekce tohoto jména neexistuje, parametry jsou nacteny z aktualni sekce
[comm].

priorita komunikac¢niho threadu. Implicitni hodnota je normal.
rezim Cinnosti (obousmérna/jednosmérna komunikace). Implicitni hodnota je fullduplex.

uréuje prodlevu pred zahajenim prenosu. Stav signal DTR/RTS, pokud pracuji v toggle médu,
je po dobu prodlevy jiz zménén na aktivni.

uréuje prodlevu po ukondeni prenosu. Signaly DTR/RTS, pokud pracuji v toggle médu, zlstavaji
po tuto dobu prodlevy jesté aktivni.

velikost sekundarniho bufferu pro vstup. Pfipustny rozsah <96;65535>, parametr nema
implicitni hodnotu.

velikost sekundarniho bufferu pro vystup. Pfipustny rozsah <96;65535>, parametr nema
implicitni hodnotu.

velikost bufferu pro vstup; rozsah <96;65535>, implicitné 4096.
velikost bufferu pro vystup; rozsah <96;65535>, implicitné 4096.
komunikacni rychlost.

pocet data bit{.

pocet stop bitd.

parita prenosu.

povoluje CTS Fizeni (handshake).

povoluje DSR fizeni (handshake).

chovani DTS a RTS, vyznam hodnot viz dale.

uréuje, je-li DSR aktivni v Grovni high nebo low (high = pozitivni handshake, low = negativni
handshake).

povoluje zastaveni vysilani pokud je vstupni buffer plny a byl vysldn znak XOFF (xoff_char).
Pokud je nastaveno true, vysilani pokracuje od okamziku, kdy je ve vstupnim bufferu nejméné



xoff_tresh znakl volnych a ovlada¢ vyslal XOFF znak (xoff_char) pro ptibrzdéni ptijmu.
Pokud je nastaveno false, vysilani nepokracuje do okamziku nez je ve vstupnim bufferu
alesponi xon_tresh znak{ volnych a ovlada¢ vyslal XON znak (xon_char) pro obnoveni pfijmu.
Implicitni hodnota je false.

tx_xon_xoff povoluje XON/XOFF (software) Fizeni pro vystup. Implicitni hodnota je false.

rx_xon_xoff povoluje XON/XOFF (software) fizeni pro vstup. Implicitni hodnota je false.

xon_tresh minimalni volna kapacita vstupniho bufferu pro vyslani XON. Implicitni hodnota je 50 procent.

xoff_tresh ovliviiuje maximalni pocet znakl ve vstupnim bufferu pro vyslani XOFF. Maximalni pocet
pripustnych znakd Ize spoéitat odectenim uvedené hodnoty od velikosti vstupniho bufferu
(rx_buffer). Implicitni hodnota je 80 procent.

error_xlat povoluje nahrazeni znak{ ptijatych s chybou parity znakem err_char. Pokud je nastaveno true

discard_null

a kontrola parity povolena, dochazi k nahrazeni. Implicitni hodnota je false.

povoluje odstranéni prazdnych (NULL) znak@. Pokud je nastaveno true, kazdy NULL znak je
ihned po pfijeti odstranén ze vstupniho bufferu. Implicitni hodnota je false.

xon_char dekadicky kod znaku XON.

xoff_char dekadicky kdéd znaku XOFF.

err_char dekadicky kéd znaku, ktery je uréen pro nahrazeni znak{ ptijatych s chybou parity.
eof_char dekadicky kdéd znaku EOF.

evt_char dekadicky kéd znaku EVT.

rx_interchar_timeout meziznakova prodleva pro pfijem v milisekundach.

rx_char_timeout prodleva na jeden pfijaty znak v milisekundéach.
rx_timeout konstantni prodleva pro pfijem v milisekundach.
tx_char_timeout prodleva na vyslani jednoho znaku v milisekundach.
tx_timeout konstantni prodleva pro vysilani v milisekundach.

Hodnoty pro definici chovani DTS a RTS (parametry rts_control a dtr_control):

Hodnota Vyznam

disable fizeni vypnuto, trvale v trovni low

Tow stejné jako disable

enable fizeni vypnuto, trvale v trovni high

high stejné jako enable

handshake pozitivni handshake

toggle signal méni stav béhem prenosu dat na high (pozitivni kli¢), jinak trvale v low
toggle_neg signal méni stav béhem prenosu dat na low (negativni kli¢), jinak trvale v high

dir_centrol = toggle
rts_control = toggle_neg

pre_key = ...
hold_key = ...
DTR _&
RTS
Data E— —
/ PRE KEY HOLD
i KEY

Chovani DTR/RTS v mddech toggle/toggle_neg

Upozornéni:

Parametry rx_interchar_timeout, rx_char_timeout a rx_timeout ovliviiuji propustnost na vstupu. ZvySenim
hodnoty rx_timeout Ize dosdhnout zvyseni efektivity pro rozsahlé prenosy dat (pozor na kapacitu vstupniho bufferu!),
ale dojde také k prodlouzeni prodlev pfi piijmu separatnich blok{ dat. Nulové hodnoty parametrl zplsobi nastaveni
optimalnich hodnot podle parametrii komunikace.

Parametry tx_char_timeout a tx_timeout ovliviiuji propustnost na vystupu. ZvySenim hodnot Ize docilit vyssi
efektivity pro rozsahlé prenosy dat, zvlasté pfi povoleném handshake. Pfili§€ malé hodnoty mohou zpGsobit problémy
pri vysilani, véetné potencialné velkého poctu nelspéénych pokusl o vyslani. Nulové hodnoty parametrl zptsobi
nastaveni optimalnich hodnot podle parametri komunikace.

PFiklad parametr{ v sekci [comm] :



[comm]
baudrate = 2400
parity = even
databits = 8
stopbits = 1
rx_buffer = 1024
tx_buffer = 1024
rx_frame_buffer = 1024
tx_frame_buffer = 1024
cts_flow = disable
dsr_flow = disable
dtr_control = disable
rts_control = disable
dsr_sense = Tow
rx_interchar_timeout = 0
rx_char_timeout = 0
rx_timeout = 0
tx_char_timeout = 0
tx_timeout = 0

Procedury ovladace

Aplikace miZe volat ovlada¢i urcité procedury, pomoci nich? je mozno Fidit chovani ovladace nebo ziskat ddleZité informace. To
se déje prostiednictvim systémové procedury:

core.DriverQueryProc( DriverName : string; Paraml : any; &Param2 : any )

Jeji parametry maji nasledujici vyznam:
Parametr Vyznam
DriverName symbolické jméno ovladace, definované v aplikaci,
Paraml slouzi k zadani povelu (jména procedury ovladace),

Param2 je pouzit jako parametr procedury nebo navratova hodnota procedury.

DriverName a Paraml se zadéovajl' jako textové fetézce. Param2 je rdzného typu podle vyznamu procedury. N&které procedury,
slouzici k nastaveni parametru, mohou skoncit chybou. Vysledek naposled vykonané procedury je mozno ziskat volanim
procedury GetResult.
Pirehled a vyznam jednotlivych procedur ovladace (parametr Paraml)
Getversion
Vrati v Param2 fetézec popisujici jméno a verzi ovladace.
EnableException
Volanim této procedury se povoli dalsi vyjimka od ovladace.
GetErrorcode
Vrati ¢islo chyby pravé zpracovavané vyjimky ovladace.
GetErrorsString
Vrati popis chyby pravé zpracovavané vyjimky ovladace.
GetExcStatus
Vrati kdd pravé zpracovavané vyjimky ovladace.
SendRequest

Odesle do zafizeni s adresou zadanou v parametru Param?2 pozadavek na precteni vSech hodnot. Jakmile zafizeni

odpovi, ovladac vygeneruje vyjimku a pomoci procedury ReadSsummary nebo ReadSsummarycCsV Ize vycist tabulku vSech
hodnot.

GetDeviceAddress
V parametru Param2 vrati adresu zafizeni, které odpovédélo na volani procedury Sendrequest.
ReadId

V parametru Param2 typu string vrati jméno (identifikator) zafizeni, které odpovédélo na volani procedury
SendRequest.

ReadSummary

V parametru Param2 typu string vrati tabulku vSech hodnot ze zafizeni, které odpovédélo na volani procedury
SendRequest. Tabulka je formatovana pomoci mezer.

ReadSummaryCSv

V parametru Param2 typu string vrati tabulku vsech hodnot ze zafizeni, které odpovédélo na volani procedury



SendRequest. Tabulka je ve formatu CSV a jako oddélovac je pouzit znak strednik.
SetTraceoutput

Nastavi cil trasovacich vypisl komunikace. Parametr udava cil vypist:

Hodnota Vyznam

0 zadné trasovaci vypisy

1 vypisy jsou nasmérovany do ladiciho okna systému Windows

2 vypisy jsou nasmérovany do Okna zprav zalozky Ladici vypisy systému Control Web
3 vypisy jsou nasmérovany do souboru "\XTRACE.TXT'

SetLink

Nastavi jméno knihovny linkového ovladac pro otevieni komunikacniho rozhrani pomoci procedury OpenCom.Pro
sériovy port se pouzije jméno 'CWCOMM?7.DLL' nebo 'CWCOMM7x.DLL'. Pro komunikaci pfes ETHERNET se pouzije
klicové slovo tcpip.

SetDevice

Nastavi jméno COM portu pro otevieni pomoci procedury OpenCom.
GetDevice

Vrati aktualni jméno COM portu (nemusi se shodovat se jménem nastavenym pomoci procedury SetDevice).
Opencom

Otevie COM port definovany procedurou SetDevice a vraci popis chyby.
ClosecCom

Zavre aktualni COM port.
IsOpen

Vrati aktualni stav COM portu — otevfien/zavren.
SetComParams

Nastavi parametry COM portu. Parametr je ve tvaru: 'baud=n, data=n, parity=n, stop=n'.
GetComParams

Vrati aktualni parametry COM portu.
SetBaudRate

Nastavi komunikacni rychlost, napf. 19200.
GetBaudRate

Vrati aktualni komunikacni rychlost.
SetDataBits

Nastavi pocet datovych bitl komunikace. MoZné hodnoty jsou 5, 6, 7, 8.
GetDataBits

Vréati pocet datovych bitd.
SetParity

Nastavi paritu prenosu:

Hodnota Vyznam
0 (none) bez parity
1 Codd) licha

2 (even) suda

3 (mark) znacka

4 (space) mezera

GetParity
Vrati aktualni paritu prenosu. Hodnoty jsou stejné jako u procedury SetParity.
SetStopBits
Nastavi pocet stop bitl komunikace:
Hodnota Vyznam
0 1 stop bit
1 1.5 stop bitu
2 2 stop bity



GetStopBits
Vréati aktudini pocet stop bitl komunikace.
SetTimeout

Nastavi timeout komunikace v milisekundach. Je to doba, kterou ovladac ¢eka po odeslani pozadavku na odpovéd od
zarizeni. Pokud odpovéd do této doby nepfijde, vznikne chyba timeout.

GetTimeout

Vrati aktualni hodnotu timeoutu komunikace.

Kanaly, mapovaci soubor ovladace a datové typy

PFi definovani kanall ovladace je nutno kromé zapisu blok{l v souboru parametrd vytvorit také mapovaci soubor ('DMF') pro
prekladac aplikace.Tento soubor obsahuje seznam ¢isel kanald ovladace a jejich typy. Ovlada¢ pouziva pouze &iselné typy a
Fetézce, protoZe hodnoty ziskané ze zatizeni jsou bud’ &isla nebo text. Pokud je u &iselnych typl zndmy rozsah (velikost typu),
je mozno definovat typ kanalu podle typu veliiny v zafizeni. Jestlize si nejsme jisti, je mozno zadat typ real. Dokonce je
mozno i pro &iselné hodnoty zadat u kanall typ string a ovlada¢ tyto hodnoty automaticky prevede.

Automaticka konverze typi

Ovlada¢ automaticky konvertuje typy u veli¢in do typ(, které jsou definovany pro odpovidajici kanaly v souboru 'DMF'. Napt. v
souboru 'DMF' mohou byt vSechny Ciselné kanaly typu real , prestoZe v zafizeni jsou hodnoty prezentovany tfeba jako intl6.

Aplikace Ovladac Zarfizeni
kanal real real -«4— int16 int16
Soubor DMF: real Soubor PAR: int16

PFiklad automatické konverze typu int16 na real.

Zpracovani a stavy vyjimek ovladace

PFi vyskytu chyby komunikace vznikne udalost, kterou ovlada¢ miize prenést jako vyjimku do aplikace. V aplikaci musi byt
definovan objekt (virtualni pristroj), ktery ma definovan parametr driver_exception se symbolickym jménem tohoto ovladace.
V tomto pripadé je takovy pfistroj vyjimkou aktivovan. V ramci jeho Cinnosti je tfeba zapsat na kanal ¢.2 hodnotu true nebo
zavolat proceduru ovladace EnableException. Tim se povoli vyvolani dalsi vyjimky, jakmile nastane nebo pokud neni fronta
vyjimek prazdna. Prectenim kanalu ¢.1 je mozno zjistit stav vyjimky. Pfi pouziti kanalu ¢.2 je tfeba pamatovat na to, aby mél
virtudlni pristroj nastaven parametr send_same_data. Pokud aplikace vyjimky nezpracovava, pridavaji se do fronty, jejiz
maximalni velikost je uréena parametrem MaxExceptions v sekci [Settings].

Kody pro stavy vyjimek ovladace

Hodnota Vyznam
0 zadna vyjimka od ovladace

1 vyjimka signalizuje chybu pfi ¢teni dat. Jeji kod a popis je mozno ziskat volanim procedury ovladace
GetErrorcode nebo ¢tenim kandlu ¢.6.

2 vyjimka signalizuje chybu pfi zapisu dat. Jeji kdd a popis je mozno ziskat volanim procedury ovladace
GetErrorcode nebo ¢tenim kanalu ¢.6.

3 zména dat v zafizeni. U asynchronnich komunikaci nebo v pfipadé, ze ovladac vystupuje jako podfizend
stanice (slave), se takto signalizuje zména dat v zafizeni.

4 chyba procedury ovlada&e. Vykonani nékterych procedur ovladad¢e mlZe zabrat pomérné dlouhou dobu. Proto
b&Zi zpravidla ve zvlastnim threadu, aby nezdrzovaly b&h aplikace. Pokud procedura skoné&i chybou, zptsobi
generovani vyjimky s timto kodem.

Chybové kody

Ovladac generuje nasledujici chybové kddy. Tyto kddy jsou k dispozici na kanale ¢.6. Kod a popis chyby je také mozno ziskat
volanim procedur ovladace GetErrorCode a GetErrorstring. Pfi vzniku chyby se soucasné vypiSe hlaseni do Okna zprav
systému Control Web.

Kddy definované systémem Control Web:
Hodnota Vyznam
0 Uspésna operace

1 chyba timeoutu



2 neplatna hodnota

3 neexistujici kanal
Obecné chybové kddy ovladace:

Hodnota Vyznam

1000 vnitini chyba

1001 chyba kontrolniho souctu

1002 vstupni komunikacni buffer je plny
1003 nespravna adresa stanice

1004 nespravny kod povelu (funkce)
1005 pFijata data maji nespravnou délku
1006 chyba potvrzeni

1007 nespravna odpoveéd’

1008 chyba otevieni COM portu

1009 chyba zavieni COM portu

1010 chyba nastaveni zafizeni

1011 chyba nastaveni COM parametr{
1012 chyba nastaveni rychlosti

1013 chyba nastaveni délky slova

1014 chyba nastaveni parity

1015 chyba nastaveni stop bitd

1016 chyba nastaveni timeoutu

1017 chyba zapisu bloku

1018 vystupni fronta je plna

1019 vstupni fronta je plna

1020 nespravny parametr procedury
1021 data nejsou k dispozici

1022 neznama procedura ovladace

1023 nespravny identifikator bloku

1024 neplatny offset bloku

1025 zarizeni neni pfipojeno

1026 datovy element je uren pouze pro Cteni
1027 neplatny cCiselny rozsah datového elementu nebo nespravny format dat v textovém tvaru
1028 neplatné zahlavi ramce

Priklad pouziti ovladace

Soucasti instalace je nékolik piikladl pouZiti ovladace. Tyto priklady naleznete v ukazkovych aplikacich ovladade, na které vede
odkaz z menu Start systému Windows. Souéasti ptikladl jsou také soubory '*.DMF' a '*.PAR'. Pfed spusténim prikladd si
nejprve tyto soubory upravte podle aktualni konfigurace.



