>  AUTOMATIZACE, RiZENi A REGULACE

Kamerove videni pro robota
— ukazka efektivity reseni
v prostredi systemu Control Web

Tento systém neni nijak slozity ani rozsahly, ale vyborné demonstruje rozsah
funkénosti, a predevsim efektivitu a eleganci resSeni soucasnych pozadavkd pri
digitalizaci vyroby prostrednictvim programového prostfedi Control Web.
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Robot ABB pfi rozebirani stoh
pas.

zari 2019

Pri robotizovaném rozebirani az osmi pater
palet obsahujicimi sklenice miize dochazet
k mnoha nestandardnim situacim. Neni
totiz predem znamo, co se bude uvnitf
pater palet skryvat. Mohou zde byt rozbité
sklenice, které se nepodaii robotem ucho-
pit, mGze zde byt rlzny pocet vrstev pro-
kladového papiru, prokladovy papir také
mUze byt poskozen a znecistén produktem
z rozbitych sklenic atd.

Pro zlepseni Grovné automatizace depa-
letovaciho procesu bylo nutno poskytovat
pro robota informace z kamery, ktera sni-
ma palety se sklenicemi. Robot je vybaven
velkoplosnym podtlakovym udchopovym
mechanismem, proto kamera neni umis-
téna na jeho rameni, ale snima shora cely

Pasivné chlazeny pocita¢ s SSD pamétovym
ulozistém a operacnim systémem Windows 10
loT Enteprise LTSC

prostor pro ukladéani palet. Zékladem sys-
tému je programovy systém Control Web,
ktery bézi na pocitaci, ktery je tak malicky
a lehky, Ze je bylo mozno umistit na dvirka
stavajiciho rozvadéce pro robota. K pocita-
¢i je prostrednictvim USB pFipojena CMOS
kamera DataCam a pomoci Ethernetu sys-
tém komunikuje s robotem. Pro strojové
vidéni je pouzit systém VisionLab a pro
spojeni s robotem ovlada¢ pro TCP nebo
UDP sitovou komunikaci pro Control Web.

Protoze pro tuto ulohu nepotiebujeme
vykonny graficky procesor, je pouzit maly
a lehky pocita¢ DataLab PC-R1. Jeho ¢tyf-
jadrovy procesor si vystaci pouze s pasiv-
nim chlazenim. Maximalni ztratovy vykon
procesoru je 6 W. K robustnosti a stabilité
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Kamera DataCam je umisténa nad paletami se

Ridici po¢ita¢ mize byt diky malym rozmértim a nizké hmotnosti umistén
sklenicemi na dvirka stavajiciho rozvadéce

provozu pfispiva i pouziti SSD pamétového Robot bere kryci papir

ulozisté a opera¢niho systému Windows 10

loT Enteprise LTSC.

K efektivité celkového feseni pfispiva
skute¢nost, Ze:

- Jediné programové prostiedi Control
Web zastane roli fidici jednotky,
operatorského rozhrani, strojového
vidéni i komunikacnich rozhrani.

- Je poutzit pasivné chlazeny pocitac
s rozméry skfifiky 190 x 185 x 45 mm
a hmotnosti pouze 700 g, ktery je
umistén do stavajiciho rozvadéce.

« Scéna je snimana kvalitni 1.5 AL AR AL L] =y
megapixelovou CMOS kamerou AL L L
DataCam DC-1500M.

Kamera je pfipojena piimo k pocitaci
23 m dlouhym aktivnim USB kabelem.
Strojové vidéni je vyfeSeno v systému
VisionLab, ktery je nainstalovan pfimo
do prostiedi Control Web.
Prostrednictvim ovladace CW-SOCKET
si systém muize vyménovat s robotem
potiebné informace.

Systém umozniuje dalkovou spravu,
udrzbu i Upravy a rozsifovani aplikace.

Vidime sklenice, robot
je mlze odnést

Néjaky problém, zbyly
tfi sklenice ...
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