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STROJOVE VIDENI | Moravské pristroje

Robot ABB pii rozebirani stohd palet
a prenaseni sklenic na pohyblivy pas.
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Kamerové vidéni pro robota - ukdazka efektivity
reseni v prostredi systému Control Web

Pasivné chlazeny pocita¢ s SSD pamétovym ulozistém a operacnim systémem
Windows 10 loT Enteprise LTSC
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. Tento systém neni nijak sloZity ani rozsahly, ale
: vyborné demonstruje rozsah funkénosti a pre-
. devsim efektivitu a eleganci feSeni soucasnych
. pozadavki p#i digitalizaci vyroby prostiednic-
. tvim programového prostiedi Control Web.

Pfi robotizovaném rozebirdni a7 osmi pater

. palet obsahujicimi sklenice muze dochézet
 k mnoha nestandardnim situacim. Neni totiZ
: pfedem zndmo, co se bude uvniti pater palet
. skryvat. Mohou zde byt rozbité sklenice, které se
© nepodaii robotem uchopit, mize zde byt rtizny
. pocet vrstev prokladového papiru, prokladovy
. papir také mulize byt poskozen a znecidtén pro-
. duktem z rozbitych sklenic atd.

Pro zlep$eni urovné automatizace depaletova-

. ciho procesu bylo nutno poskytovat pro robota
. informace z kamery, kterd snima palety se skle-
. nicemi. Robot je vybaven velkoplo$nym podtla-
. kovym uchopovym mechanismem, proto kamera
. neni umisténa na jeho rameni, ale snima shora
. cely prostor pro ukladani palet. Zakladem sys-
. tému je programovy systém Control Web, ktery
. bézi na pocitadi, ktery je tak malicky a lehky, Ze
. je bylo mozno umistit na dvitka stavajiciho roz-
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Kamera DataCam je umisténa nad paletami
se sklenicemi

vadécle pro robota. K pocitadi je prostfednictnim
USB pripojena CMOS kamera DataCam a pomo-
ci Ethernetu systém komunikuje s robotem. Pro
strojové vidéni je pouZit systém VisionLab a pro
spojeni s robotem ovlada¢ pro TCP nebo UDP
sitovou komunikaci pro Control Web.

Protoze pro tuto ulohu nepotfebujeme vykon-
ny graficky procesor, je pouzit maly a lehky poci-

ta¢ DataLab PC-R1. Jeho ¢tytjadrovy procesor si :
vystaci pouze s pasivnim chlazenim. Maximalni :
ztratovy vykon procesoru je 6 W. K robustnosti :

a stabilité provozu prispiva i pouziti SSD paméto-
vého tulozi$té a opera¢niho systému Windows 10
IoT Enteprise LTSC.
K efektivité celkového feSeni prispiva skutec-
nost, zZe:
o Jediné programové prostfedi Control Web
zastane roli fidici jednotky, operatorského

rozhrani, strojového vidéni i komunikac¢nich :

rozhrani.
o Je pouzit pasivné chlazeny pocita¢ s rozmeé-

ry skfinky 190x185x45mm a hmotnosti

pouze 700 g, ktery je umistén do stavajiciho
rozvadéce.

o Scéna je snimdana kvalitni 1.5 megapixelovou :

CMOS kamerou DataCam DC-1500M

o Kamera je pfipojena pfimo k pocitaci 23 m
dlouhym aktivnim USB kabelem.

« Strojové vidéni je vyfeSeno v systému Vision-

Lab, ktery je nainstalovan ptimo do prostiedi :

Control Web.

o Prostfednictvim ovladate CW-SOCKET si

systém mizZe vyménovat s robotem potiebné
informace.

 Systém umoziiuje délkovou spravu, udrzbu :

i upravy a rozsitovani aplikace.
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Ridici pocita¢ miZe byt diky malym rozméridm a nizké hmotnosti umistén na dvitka
stavajiciho rozvadéce

Robot bere kryci papir

Vidime sklenice, robot je miZe odnést

Né&jaky problém, zbyly tfi sklenice...

Moravské pristroje a. s.
Masarykova 1148

763 02 Zlin
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